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PROCESSO LICITATORIO N°. 2013/054183

Comlssao Setorlal de L|C|taga0

ATA DE REGISTRO DE PRECOS

EXTRATO DA ATA DE REGISTRO DE PRECOS N°. 070/2013.

PREGAO PRESENCIAL N. © 014/2013 PROCESSO ADM. N°. 2013/054183
OBJETO: Sistema de Registro de Precos para Eventual Aquisicdo de Kits de Robdtica
Pedagdgica, Material Paradidatico, Manutencdo Integral, bem como Capacitagdo Técnica.

O Secretério de Educacdo do Municipio de Jodo Pessoa, de acordo com as
atribuicbes que lhes foram conferidas, em conformidade com o resultado do Pregéo
Presencial N. © 014/2013, devidamente homologado, RESOLVE, nos termos da Lei n°.
8.666/93, do Decreto n°. 3.931/2011, e do Decreto Municipal n° 5.717/2006 e das demais
normas legais aplicaveis, tornar publico o Extrato da ATA DE REGISTRO DE PRECOS do
presente Pregéo:

EXTRATO DA ATA DE REGISTRO DE PRECOS N°. 070/2013.
EMPRESA: PETE COMERCIO DE MATERIAIS DIDATICOS PEDAGOGICOS LTDA
CNPJ: 07.881.388/0001-26 FONE/FAX: (16) 3361-3028
END.: Rua José Missali — n°. 72 —sala 1 — Sdo Carlos/SP CEP: 13.560-062
EMAIL: pacheco@pete.com.br

Itens

Especificacédo Unid. Quant. VI. Unit.

01

KIT DE ROBOTICA PEDAGOGICA: deve ser composto
por Unidade de Controle, motores, sensores, atuadores e
elementos estruturais. O kit deve permitir a criacdo dos
projetos com funcionamento AUTONOMO (uma vez
programando,--0; dispositivo..construido deve funcionar
independentemente do-computador que o programou).

Cada Kit de [Robdtica, Pedagogica deve conter no
minimo- \uma™ Unidade de/Controle com as seguintes
caracteristicas minimas:
a)~ Ser—programavel, ~micro-controlada;com entrada de

VI. Total

comunicagao-USB. com.0S-computadores e _integrada com
um ambiente de programagéo em Lingua-Portuguesa.

Py’ “Ter tecnologia plug-and-play, sendo-Capaz-de detectar,
via o\software de programacao fornecido.com o kit, quando
algum’ dispositivo (sensor ou atuador); que acompanham o
kit,-for conectado a ela. Este recurso deve.permitir, também,
que a | Unidade ‘de" Controle reconheca, o “dispositivo
conectado.

c)—Funcionar como uma unidade coletora-dedados (data-
logger),| se houver-algum sensor conectado & ela, coletando
dados quando estiver conectado ao computadoer jou de forma
autdnoma.

d) Por ser-auténoma; deverd ser alimentada com baterias
recarregaveis. Em caso da Unidade de Controle néo realizar
diretamente _o..carregamento_'das baterias,” devera ser
fornecida-noymfnimo um’ carregader.-de_pilhas. ou baterias
por Unidade de Controle.”As _pilhas ou baterias hecessarias

Kit

800

R$ 2.300,00
(dois mil e
trezentos
reais).

R$
1.840.000,00
(um milh&o
e oitocentos
e quarenta
mil reais).
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Tk devendo conter
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Unlimited Pa or. Estas saidas
devem fornecer ate 6 voIts e corrente minima 600mA.

g) Possuir 02 (duas) saidas para motor de corrente
continua. Estas saidas devem fornecer até 6 (seis) volts e
uma corrente de no minimo 600mA para manipular
pequenos dispositivos externos, como lampadas, pequenos
relés etc.

h)  Possuir indicacdo do nivel da bateria.

O kit deve conter no minimo 08 (oito) tipos
diferentes de sensores, que funcionardo conectados a
Unidade de Controle, dentre eles devem constar
minimamente:

a) 01 (um) sensor de cor. Este sensor deverd
reconhecimento minimamente as seguintes cores: Azul,
Verde, Amarela, Vermelha, Branca e Preta; sendo possivel
calibra-lo para o reconhecimento de diferentes tonalidades
em diferentes materiais.

b) 01 (um) sensor de chmimetro. Este sensor deve medir
a capacidade de um corpo se opor a passagem de corrente
elétrica, esta propriedade também € conhecida como
resisténcia elétrica. O valor dessa resisténcia deve ser
expresso em unidades de “ohm”. Considerando que este
sensor sera utilizado juntamente com o kit de robdtica, a
faixa de leitura minima aceitavel deste sensor é de 5KQ a
8MQ.

c) 01 (um) sensor de temperatura. Este sensor deve
permitir a Unidade de Controle do kit de robdtica receber
informacdes a respeito da temperatura do ambiente ou de
objetos colocados em contato com a extremidade do sensor.
Este sensor deve permitir leituras de -10°C a 110°C.

d) 01 (um) sensor de nivel de pressdo sonora, também
conhecido como decibelimetro. Este sensor deve permitir a
Unidade de Controle detectar niveis de ruido de ao menos
50db.

e) 02 (dois) sensores de contato. Este tipo de sensor deve
funcionar.com;uma’ chave"mecénica do tipo liga-desliga.
Quando pressionado, 'o'sensorrdeve! fornecer & Unidade de
Contrale o-'valor verdadeiro (ou nivel 1dgico alto). Por outro
lado, se.0 sensor ndo for pressionado, o valor falso (ou nivel
ldgico haixo)-é enviado a-Unidade-de Controle.

f)  02¢(dois)-sensores-de-proximidade. \Este sensor deve
funcionar=utilizando  luz infravermelha _e-.um transdutor
Gtico, de tal formaique permita detectar-a presenca de
objetos proximos a0 sensor. Quando o sensor, detectar a
presenca de um objeto-deve fornecer a Unidade)de Controle
o“valor verdadeiro (nivel ldgico alto).e falso (nivel l6gico
baixo) caso contrario!

g) 02 (dois) sensores. de faixa. Este sensor ptico deve
fornecer o valor verdadeiro (nivel légico alto) quando for
colocado sobre uma superficie clara e o nivel‘logico baixo
quando estiver sobre uma superficie escura.

h)~ 02/(dois) sensores:de luminosidade. Este 'sensor deve
medir o-nivel de fuminosidade do“ambiente=onde estiver
inserido. Estesensor deve ter-im angulo de abertdra inferior
a.60%para permitir, quando usado.em-pares, a detecgdo de
diferentes.-fontes=luminosas-Considerando sua, aplicacéo
pedagogica) serdo aceitos sensores ique operem: na faixa de
0Ix a 250Ix.
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Unlimited Pa otagio maxima
inferior a 60 RPM.
b) 02 (dois) servomotores. Estes atuadores devem ser
controlados pelo mddulo de controle, com precisdao de
posicionamento de 1°. O torque minimo deverd ser de 3

kg/cm.
c) 02 (dois) LEDsultrabrightcom funcionamento
programavel.

d) 01 (um) gerador de som. Este dispositivo deve gerar
tons nas frequéncias de 250 Hz a 500 Hz. Seu
funcionamento deve ser controlado por software e a saida
do som ndo deve ser através de um computador host.

O Kit deve conter no minimo 0s seguintes
elementos estruturais que permitam diversas opcbes de
montagem:

a) 100 (cem) pecas estruturais coloridas de diversos
tamanhos, que permitam a utilizacdo durante a montagem
dos itens anteriores, bem como, uma variada gama de
possibilidade de montagens de robds. Estas pecas poderéo
ser de plastico ou aluminio. Estas pegas estruturais poderéo
ser conectadas de diversas formas. No caso da conexdo por
porcas e parafusos para as montagens, os mesmo deverdo
ser fornecidos juntamente com as pecas, assim como as
ferramentas necessarias para sua fixacao.

b) 03 (trés) pares de rodas com pneus de tamanhos
distintos.

O Kit devera ser fornecido em embalagem de facil
transporte que permita a acomodagdo de todos 0s
componentes.

O software de programacdo devera ser fornecido
com o Kit de Robdtica Pedagdgica, sem limite de ndmero
de instalacdes.

O software de programacéo deve ter os seguintes
requisitos minimos:

a) Permitir a programagdo da Unidade de Controle que
acompanha;jo kit, de formaygue.o.mesmo possa funcionar
de maneiraiguténoma.

b) O ambiente, bem com.o6s arquivoside ajuda (help) devem
estar em LLingua Portuguesa.

c) A linguagem-de-programacdo: deve ser em portugués
estruturado.-Entende-se-por-portugués estruturado como
sende-um-Pseudocadigo;-ou-seja; uma forma genérica de
escrever um algoritmo, baseado na'Lingua Portuguesa.

d)  Antes de transferir o-cadigo para @ Unidade de Controle,
0 Jsoftware devera-verificar a consisténcia do cddigo,
indicando a existéncia de erros..dewsintaxe quando
houver.

e) Explorando a tecnologia “plug-and-play” da Unidade de
Controle, o software de programagdo deve \ verificar,
automaticamente, Se 0S sensores  necessarios para o
funcionamento | dol/ ;programa, { “estdo +corretamente
conectados ao madulo de controle.

fy~—Considerando ‘que—0' software™ deprogramacdo terd
usudrios com diferentes” niveis de experiéncia, é
importante que o mesmo | fornega..informagdes que
auxiliem--na-~montagem-do robo. E desejavel que o
ambiente [de programacdo forneca estas infermagdes na
forma; | de " comentarios -diretamente | ho /codigo do
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er executado direfamente no sistema operacional Linux
nas distribuices (sem uso de emuladores): Ubuntu,
Linux Educacional 3.0 e vers@es superiores; bem como
em maquinas com o sistema operacional Windows XP
SP3 e versdes superiores.

h) Ser executado em computadores multiterminal.

i) Deve ser multi-nivel, permitindo diferentes
configuracGes de sua interface de forma a permitir seu
uso por usuarios com diferentes niveis de experiéncia.

j) Dever permitir o teste dos programas escritos em um
simulador integrado. O simulador deve permitir que os
usuarios testem diferentes solugcdes sem a necessidade da
Unidade de Controle. O simulador devera conter: uma
biblioteca de robés e um conjunto de cenérios de
atividades. A linguagem de programacdo utilizada pelo
do kit de robdtica deve ser aceita também pelo
simulador. Com o simulador pretende-se que o0s
professores possam preparar suas aulas sem utilizar o kit
de robdtica e que os alunos possam desenvolver
atividades extraclasses.

k) Deve permitir o controle on-line de dispositivos
robéticos, permitindo a o controle de maquetes
diretamente pelo computador; este recurso deve permitir
0 controle dos atuadores — sem a necessidade de
programacao, além de permitir consulta as leituras dos
sensores.

I) Deve permitir a coleta de dado no modo on-line;
permitindo a visualizagdo da leitura dos sensores (tanto
digitais como analdgicos); devendo ser possivel
visualizar essas leituras na forma gréfica (em tempo
real): qualquer alteracdo “sentida” pelos sensores deve
ser imediatamente mostrada no gréafico, deve ser possivel
controlar o tempo de leitura dos dados enviados pelos
sensores; 0s dados registrados devem poder ser enviados
para_.outros softwares [derandlise (como software de
planilha- eletrénica); 0 Jprograma; dever poder receber
dados-coletados pelos,sensores, mesmo se registrados na
Unidade 'de Controle-anteriormente (com horas ou dias
de antecedéncia, por-exemplo):

m) Deve-permitir-a-configuracdorda Unidade de Controle
para-que-a-mesma funcione=como um.coletor de dados
(data-logger) —iarmazenando  dados. ,para  serem
posteriormente™;enviado ao programa para serem
analisados, utilizando os recursos -eitados no item
imediatamente anterior.

Ac7instalagdo doi software nos computadores que serdo

utilizados com os:kits- de robética pedagdgica serd de

responsabilidade daCONTRATADA.
Marca: Pete/Mecatronica

MATERIAL PARADIDATICO COM FOCO NAS
DISCIPLINAS CURRICULARES: Este material tem
como objetivo estimular-os alunos do Ensino Fundamental
02 para a iniciativa-cientifica, utilizando os conceitos
aprendidos em sala de aula e, a partir-de-novas habilidades
adquiridas-com-a-robética-pedagogica, motiva-los/a
pesquisar e formular respostas aos problemas-gue Ihe sio
apresentados no-cotidiano. O material devera ser/impresso e

Unid.

15.000

R$ 55,00
(cinquenta e
cinco reais).

R$
825.000,00
(oitocentos e
vinte e cinco
mil reais).
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hm as atividades
facdo das

tanto as de sala
informética O
material paradidatico para uso do Kit de Robotica
Pedagogica com foco nas disciplinas da grade curricular
deve ser apresentado em volumes distintos e em niveis para
atender as necessidades dos alunos do 4° ao 9° ano do
Ensino Fundamental. O material paradidatico impresso
deveré conter, para cada ano, minimamente 12 (doze)
sugestdes atividades ou projetos distintos, trafegando entre
as diversas areas do conhecimento previstas para a grade
curricular dos anos em questéo.

Os conteldos teoricos e praticos em cada um dos niveis
devem estar de acordo com as orientagdes dos Parametros
Curriculares Nacionais (PCNs).

Marca: Pete/Colecdo — Pete/Robética e Mecatronica

PDF Complete.
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MANUTENCAO INTEGRAL DOS KITS DE
ROBOTICA PEDAGOGICA: Com o objetivo de
maximizar a utilizacdo dos recursos tecnoldgicos e ainda
garantir a disponibilidade continua de acordo com as
especificagbes funcionais requeridas, a CONTRATADA ir&
garantir a atualizacdo tecnoldgica dos produtos e fornecer
servigos de suporte técnico e manutencdo integral de forma
a atender aos seguintes requisitos minimos:

a) Fornecer servicos técnicos e de manutencdo, durante a
vigéncia contratual, para os dispositivos previstos no item 1,
garantindo, a substituicdo em caso de mau funcionamento,
quebra ou defeito dos dispositivos previstos no item
1,mesmo que decorrentes de mau uso.

b) A CONTRATADA devera disponibilizar servigo de
suporte telefénico e através da Internet durante a vigéncia
do contrato, com atendentes devidamente capacitados no
funcionamento dos Kits de Robética Pedagdgica, do
software de programacdo e com operacdo em durante os
dias Uteis da semana, das 07:00 as 17:00.

c) Acionado o servico de suporte, a CONTRATADA teréd
um prazo de 48 (quarenta e oito) horas para solucionar o
atendimento-ao equipamento oussistema.

d) Se asolugdo do problema envolver troca de pegas ou
equipamentos, *a - CONTRATADA deverd sob sua
responsabilidade - garantir-a substituicdo das pecas com
defeito 'derfabricacdo-ou-quebra resultante do mau uso ou
uso normal:desses-itens:

Os atendimentos; quando requisitados, deverdo ser
realizados presencialmente nas escolas. As.despesas com
deslocamento para-atendimento e postagens-de pecas ou
equipamentos, ocorrerdo-a custa da CONTRATADA.
Marca; Pete

Unid.

800

R$ 345,00
(trezentos e
quarenta e

cinco reais).

R$
276.000,00
(duzentos e

setenta e seis
mil reais).

04

CAPACITACAQ TECNICA PARA OSKITS DE
ROBOTICA PEDAGQGICA: Com o objetivo de
maximizar a utilizacdo das solugdes descritasines itens 1, a
CONTRATADA prestara servigos técnicosespecializados
visando capacitacdo dos,professores € técnicos das escolas,
para promover a utilizagdo plena dos.kits de-robética
pedagdgica como ferramenta de auxilio no processo de
ensino e aprendizagem nas escolas. A prestacio destes
servigos-devera conter as seguintes-caracteristicas minimas:
a) _Os.professores e monitores-de-informatica envolvidos
na; 1aplicacao /do /projeto | devem ypassar | por uma
capacitacdo -compreendendo 32 ‘(Trinta €. duas) horas,

Turma

30

R$
19.000,00
(dezenove
mil reais)

R$
570.000,00
(quinhentos
e setenta mil

reais).
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na carga horaria
horas, podendo
ia, com tutoria.
A"ementa do curso deve contemplar minimamente: O
que é a Robdtica, Robttica x Mecatronica, Aplicagdes
da Robdtica, Introducdo a Robdtica, Aplicada a
Educacdo, Exploracdo do Kit de Robética, Exploracéo
do software de programacdo, Construcdo de rob6s,
Conceito de atuadores e sensores, Comandos bésicos de
som, luzes e movimento, Comportamentos basicos do
robd, Programacao de eventos, Comandos condicionais
(se, enquanto e espere), Utilizagdo de atuadores, Criacdo
de projetos para utilizacdo com alunos.

A capacitacdo dos professores e monitores de
informéatica deve prever estratégias de abordagem a
todos o0s conteldos tedricos e praticos pertinentes ao
projeto.

Ao final da fase de capacitagdo, os professores e
monitores de informatica devem estar aptos a
conduzirem com confianca as atividades estabelecidas,
incluindo-se a montagem e programacdo de unidades
robéticas, correta manipulacdo de todos os ambientes de
programacao.

Os cursos serdo aplicados em locais e horarios a serem
definidos pela CONTRATANTE;

Os cursos serdo aplicados para turmas com no maximo 20
(vinte) professores e/ou monitores de informatica, podendo
cada curso agrupar professores de mais de uma escola a
critério da CONTRATANTE;

Marca: Pete

Valor global é de R$ 3.511.000,00 (trés milhdes, quinhentos e onze mil reais).

Jodo Pessoa, 23 de Julho de 2013.

LUIZ DE SOUSA JUNIOR
Secretario de Educacéo e Cultura
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